Action conjointe de robots
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Une équipe de chercheurs de 1'Université de
Hokkaido, au Japon, a mis au point un robot qui flotte
sur l'eau et qui fonctionne comme une amibe. Un
seul robot flottant n’est pas en mesure d’avancer ou
de déterminer une direction, mais lorsque plusieurs
robots nagent ensemble, ils peuvent « décider »
collectivement de leur destination et peuvent se
déplacer alors comme s'’ils constituaient une seule
entité. Ils sont équipés d’ailerons et ne peuvent pas

se déplacer dans une direction fixe quand ils sont
séparés, cependant, s’ils sont associés, ils
« apprennent » a se déplacer individuellement vers
I’avant, par l'observation et 1’adaptation aux
mouvements des autres. Si un obstacle transparent
est mis sur leur route, ils adaptent leur programme
et effectuent une manceuvre de contournement. Les
chercheurs étudient une application dans la gestion
de la pollution marine due aux marées noires.
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